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マルチ・データボックスを使用すれば、ロボットの稼動率測定や、停止要因の分析が 
可能です。自社内で、部品の故障予知を検知、部品交換ができます。 

消耗部品の交換時期を事前に把握！ 

後付け簡単でロボットの予知保全を導入！ 

ロボットを導入しているけど、消耗部品の交換時期も自社で判断できないため 
メンテナンス会社にすべて任せきりになっている。。。 

安川電機製ロボット 
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システム構成例 

ご紹介した製品については、弊社営業員までお申し付けください。 

作画不要！コクピットパーツ（サンプルパーツ）！ 

マルチ・データボックスなら、後付け簡単にロボットの信号をイーサネット・シリアル通信・I/Oで 
取り込みOK！稼動時間などを計測して消耗部品の交換時期を表示灯で予知し、ダウンタイムを 
未然に防止できます。 
さらに、Pro-face Remote HMIを使用すれば、タブレットでロボットの詳細情報を確認できます。 

イーサネット 

Pro-face Remote HMI 

USB 

マルチ・データボックス 

EZタワーライト 

電源投入時間などを表示 

各コントローラの状態表示 グリスアップ、電池交換時期管理、 
電源等投入時間を表示 

現在アラーム、アラーム履歴を表示 I/O状態表示、および設定 

ロボット／サーボの現在値、 
ツール情報、システム情報を表示 

メンテナンス アラーム画面 ロボットI/O画面 

一覧画面 予知保全画面 ステータス画面 

無償ダウンロード 

> http://www.proface.co.jp/otasuke/download/sample/cockpit_parts.html 

イーサネット/シリアル通信 
またはI/O 


